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CLAIMS 




1. Bed standard used to raise or support patients consisting essentially of a column supporting 
a horizontal pivoting arm on which a carriage rolls supporting a hoisting cable linked to a 
supporting hamess for a patient characterised by the fact that it consists, among other things, 
of mobile elements (30, 31, 32) to control carriage (3) translation movements on the arm (2) 
via a removable link (36, 47). 
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invention conceme les potences pom? soulever ou sou- 
t^vir des patients, du type constitue essentiellement par une 
calonne suppoirtant un bras horizontal pivotant sur lequel 
rotile un chariot de support d*un cSble de lavage auquel est 
3 aecroch6 un hamais de soutien d*un patient* 

On utilise de telles potences, notamment pour effectuer 
la r66ducation de malades, soit par la marche, soit par la nage. 
Or, quelle que puisse etre la douceur du mecanisme, le malade, 
blen que soutenu, doit fouxnir des efforts pour se deplacer, 
10 soit en marchant, soit en nageant, puisqu«il doit entrainer le 
chariot avec lui« 

Le but de 1* invention est de perfectionner les potences 
da type en question en vue d^^viter cet inconvenient, tout en 
permettant au patient de conserver sa liberte 6ventuelle de 
13 mottvement. 

A cet effet, la potence suivant 1' invention comporte des 
moyens moteurs de comniande des mouvements. de translation du 
chariot sur le bras par I'inteanaediaire d«une liaison lib6- 
r«ble« 

20 Ainsi, on peut deplacer automatiquement le chariot au- 

dessus du patient, soit en suivant son alltire, soit en I'in- 
citant a prendre une certaine allure, tout en conservant la pos- 
sibilite de liberer le chariot completement par le degagement 
daf la liaison liberable precitee. 

2^ invention sera mieux comprise k la lecture de la des- 

cription qui va suivre et a I'examen des dessins annexes qui 
montrent, k titre d^exemple, un mode de realisation d*une po- 
tence suivant 1' invention pour soulever ou soutenir des malades. 
Sur ces dessins : 

30 fig^l est une vue de profil montrant 1' ensemble de la 

potence avec le chariot & trois emplacements differents, ainsi 
qtt^une coupe rabattue du bras. 

Fig.2 montre, de profil, k plus grande Schelle, le cha- 
riot seul, et 

55 Fig*5 sst une vue en plan correspondent a la fig. 2. 

La potence pour soulever ou soutenir des malades, repre- 
sentee sur la 7ig«1, comporte essentiellement une colonne 1, 
un bras ou poutre horizontal 2 qui pivote sur la partie su- 
p^rieure de la coloxme, un chariot 3 qui roule dans ledit bras, 

ifO un cible de levage 4 support e par le chariot, et un hamais 
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5 assujetti sur le malade 6 et suspendu au cable 4 par 1 •inter- 

mediaire d*un paloimier 7 mousguetons 8* 

La coloxme i, en acier traite anti-corrosion et lague 

present e une embase 11 solidenent ancree dans le sol« Le bras 

pu ' acier 

3 2, par ezemple a base d< aluminium, notamment en Duralumin ,/trai-!- 
te anti-corrosion et laqu6, est monte sur la partie superieure 
de la colonne de maniere & pouvoir pivoter sur celle-ci sous 
I'effet d*un effort minime, par exemple par I'intermediaire 
d'une couronne a galets coniques et de roulements a billes de 

10 centrage (non representes) ; de preference, il est prevu des 

moyens propres k £reiner ce mouvement avec un couple de valeur 
reglable k volonte, ainsi que des moyens de blocage complet, 
sotis le contrSle d^un levler 12* Le bras 2 est en forme de 
caisson, comme indiqu6 en 13 sur la coupe rabattue« II peut etre 

15 Sudicieux de prevoir aussi des moT^ens qui permettent de f aire 
pivoter le bras k partir d^un moteur, notamment un Moteur 
6lectrique. 

Le chariot 3 (voir aussi 7ig«2 et 3) est muni de quatre 
roues 15 montSes sur roulements a billes et munies de bandages 
20 16 en matidre syntlietique qui roulent sur deux rails 1? formes 
de cornieres inozydables fizzes dans la partie inferieure du 
bras 2. 

Le cable de levage 4 est en acier inoxydable, par exemple 
de 3 ma de diametre et de qualite extra-souple ; il porte une 

25 moufle de levage k crocliet de security k pivot 18 et il passe 

successivement sur un tambour rainure 20 port6 par l*arbre d*un 
moteur Slectrique iSl courant contimi a vitesse variable 21 logS 
dans le pied du bras 2, sur une poulie de renvoi fixe 22, sur 
une premiere poulie de renvoi mobile 23 portee par le cbariot, 

30 sur la poulie 24 de la moufle, et sur une deuxidme poulie de 
renvoi mobile 25 portee egalement par le chariot, tandis que 
son extremite est attachee a la tete du bras au point indique 
en 26 sur la 'Fig*1* 

Le mouvement de translation du chariot 3 est assure 6ga- 

35 lement k partir d'un moteur electrique a courant continu a Vi- 
tesse variable 30 lege aussi dans le pied du bras, au moyen de 
deux chaines sans fin paralleles 31, par exemple du type micro- 
chalnes, en acier inoxydable, qui passent sur un pignon 32 por- 
te par I'arbre du moteur 30 et sur deux pignons de renvoi 34 

40 months dans la tete du bras 2« L*utilisation de chaines evite 
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!• glisaement et le mouvement "en crabe" qui en result erait. 
1^8 deux chaines de commande de translation 31 sont relives 
obaeune au chariot 3 par un systdme de liaison liberable qui 
cpnati^lie un embrayage* Ce ^stdme comport e« de chaque c6t6 da 
5 cliiariot, on pignon de traction 36 et deux pignons ou galets de 
renvoi et de guidage 37 disposes de part et d« autre de celui- 
cl« Lea pignons de renvoi 37 sont months fous sur des axes por- 
tte par un flasque 41 sonde sur l*extr6mite coirrespondante d'une 
comiftre transversale 42 soud6e elle-mdme, par son arSte et par 

10 dta goussets 43, sur la face sup6rieure du chariot 3. Les deux 
pignons de traction 36 sont cales, respectivement, sur les deux 
extr&nitSs d«un arhre 44 tourillonnant dans les deux flasques 
41. Enfln, sur la partie centrale de I'arhre 44, est cal6 un 
tanibour 45 qui present e des trous radiaux 46 dans l*un quelcon- 

15 qae desquels pent s ' engager * une extremit6 d*un verrou 47 monte 
& coulissenent dans un cylindre 48 fix6 horizontalement dans 
une aile de la comidre 42. Ge verrou est sollicit4 vers le 
tnbour 45 par un ressort 49 log6 dans le cjlindre 48 et on 
pent 1« Eloigner dudit tambour, a I'encontre de la force de ce 

20 ressort, au moyen d'une commande debrayage qui cosrporte une 

txaanaaission flexible 51 du genre Bowden aboutissant k une ma- 
ncrtrte 53 montfie & c8te d'une poignSe 54 qui teinoine un manche re- 
courb6 55 t±xk sous la face inferieure du chariot 3« 

Le' chariot 3 pent aussi porter une poign6e 61 & laquelle 

25 lei. patient pent ^ventuellement s'agripper. 

Centre la partie inf6rieure de la colonne 1 est monte un 
slj^ge relevable 63 qui permet un hamachement plus aise du pa- 
tient en position assise et une station provisoire pour un pa- 
tient ne pouvant se tenir debout. 

30 , Lea deux moteurs k courant continu 21 de commande du ca- 

ble de levage 4, et 30 de commande des cables de translation 
3tf sont aliaent4s, par exemple sous une tension de 48 volts, 
p«p l'intezsi6diaire d*un variateur de vitesse electronique qui 
cc^porte un potentiomdtre 65 disposS dans un pupitre de comman- 

35 de 66 port6 par la colonne 1 et renfermant les autres organes 
de commande de 1' ensemble de I'appareil, notamment un manipula- 
tenr & quatre directions 6? pour le contrSle des mouvements de 
mantle et de descente du hamais ainsi que des mouvements de 
ve-et-vient du chariot. 

40 Le fonctionnement est le suivant : 
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Apr&s que le paUehi: 6 a et§ coinmodemeni: harnachg en posi- 
tion assise sur le siSge 63 abaissS et qae le hamais 5 a €t6 
relifi au palonnier 7 par les mousquetons 8, I'opSrateur placfi 
au pupitre de ccmmande 66 actionne le manipulateiir 67 de loanidre 
5 a assurer la rotation du xnoteur de levage 21 dans le sens qui 
assure la montSe du cSble 4, t la Vitesse voulue par le r€glage 
du potentiomgtre 65 ^ jusqu'S ce que le harnais se trouve M la 
hauteur dgsirSe dSfinie par le traitement, pcir exemple pour ex§- 
cuter un exercice de marche ou de nage. ou pour une simple im- 

10 mersion. Ensuite, par la roeuioeuvre du manipulateur 67, I'opera- 
teur provoque l*avancement du chariot 3 3 une vitesse rSglSe par 
le potentiomStre de zaanigre 3 f aire exgcuter au patient une mar-* 
che ou une nage forcSe, 3 1* allure qui convient 3 son 6tat. L'a- 
vancement du chariot est assur§ par le laoteur 30 qui actionne 

15 les deux chaines de translation 31 rendues solidaires du chariot 
3 par 1 ' engagement du verrou 47 dcins un trou 46 du tambour 45/ en 
rSponse au posltlonnement correspondant de la taanette 53 de com- 
mande d*eaibrayage. Le patient a la possibility d'arrSter le mou-* 
vement command6 du chariot en actionnant la manette 53 dans le 

20 sens qui assure le dSbrayage, c*est-3<-dire le dfigagement du ver- 
rou 47 et, paxrtant, la liberation du tambour 45 qui tourne alors 
sur lui-meme pendant que les detix cables de translation 31 con- 
tinuent Sl avcuicer, sans entralner le chariot. Dans cette position 
de d^brayage, on a la possibility de faire avancer ou reculer le 

25 chariot SL volontfi, soit au moyen de ^la poignge 61, soit par I'ef- 
fet d'entralnement dfl 3 la progression du patient (maurche ou nage 
libre) • II va sans dire que le mouvement de translation du cha- 
riot par action sur la poignSe 61, ou sous l*ef£et d'une action 
du patient, peut tr^s bien etre ex§cut§ pendant que le moteur de 

30 translation 30 est arr§t€, pourvu que la manette 53 soit 6vi- 
demment placSe sur la position de dSbrayage* 

Le harnais peut fiventuellement Stre remplacg par tine ci- 
vi&re appropriSe permettant un levage et uxie immersion d'un 
malade en position assise avec les jainbes allongSes. 

35 Bien entendu, 1* invention n'est pas limitfie au mode de 

rgalisation dScrit et repr€sent§ ; on peut y apporter de nom- 
breuses modifications, suivant les applications envisag^es, 
sans sortir, pour cela, de son cadre, C'est ainsi qu'on pour- 
rait ramener toutes les commandes sur le chariot lui-mgme, pour 

40 8tre actionn6es par le patient seul ; on pourrait aussi ramener 
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la commande de d€brayage oa en prgvoir une autre ^ sur le pupitre 
de commande 66. On pourrait aussi remplacer la corniere 42 par 
un profllfi en U boulonn§ et rSglable sur le chariot 3 par un 
systSme i vis et boutonnigres . 
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EEVEMBICAIIOFS 
Fotence pour soulever • ou soutenir des 

patients, constltuee essentiellement par xme coloime supportant 
un bras liorizozLtal, notammezit pivot ant, snr lequel roale iin 
3 chariot de support d'un cable de lavage auquel est accroclie un 
hamais de souti^ d*un patient, caractgris6e en ce gu^elle 
comporte, en outre, des moyens moteurs (30, 3^1, 32) de commande 
des mouvements de translation du chariot (3) sur le bras (2) 
par I'intermediaire d*une liaison liberable (36, 4-7). 

10 2«- Fotence suivant la revendication 1, caracterisee en 

ce que les mo^^ens moteurs precitSs sent cozistitues par au moins 
une chaine de translation (31) ^ forme de boucle allongee pas- 
sant sur un pignon de renvoi (34-) en t§te du bras (2) et sur 
un pigaon (31) entrain6 par un moteur (30), de preference a 

15 Vitesse variable, en pied du bras. 

3. - Fotence suivant la revendication 2, caractSrisee en 
ce que la liaison liberable precitee est constituee par un ver- 
rou mobile (^7) mont6 sur le chariot (3) de maniere a pouvoir 
B< engager dans un trou radial (46) d*un tambour (43) solidaire 

20 d*un arbre (44) mont6 transversalement a rotation sur ledit 
chariot et sur lequel est fix6e une roue (36) au moins, sur 
laquelle passe la chaine de translation (31) entre deux galets 
ou pignons de renvoi (37) montes fous sur le chariot. 

4. - Fotence suivant la revendication 3j caracterisee en 
25 ce que le verrou (4?) est sollicit6 vers le tambour (45) par un 

ressort (48) et est reliS, par exenq^le par une transmission 
Bouple du genre "Bowden" (51 )* & une manette (53) cLe commande 
de d^brayage. 

5*- Fotence suivant l*une des revendications 1 a 4, ca- 
30 racteris^e en ce qu'au moins la commande de la liaison libera- 
ble est portee par le chariot pour §tre accessible au patient. 

6.* Fotence suivant I'une des revendications 1 a 5* ca- 
racterisee par le fait que les commandes de soulevement et de 
translation, et eventuell^ent de rotation et de debrayage, 
35 sont portees par la colonne. 

7-- Fotence suivant l*une des revendications 1 a 5^ ca- 
racterisee en ce que les commandes de souldvement et de trans- 
lation, et eventuellement de rotation, sont port6es par le cha- 
riot pour §tre accessibles au patient. 
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